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Κατασκευή Ρομποτικών Χεριών με την 
Χρήση 3D Printer



Το Πρόβλημα

● Ακριβά

• σε σύγκριση με τις 
δυνατότητες

● Δύσκολη επισκευή

• Αυξημένη μηχανολογική 
πολυπλοκότητα

• Χρήση εξειδικευμένων 
εργαλείων



Σχετικές Εργασίες

● Yale OpenHand project

• 4 Μοντέλα Ρομποτικών 
Χεριών

• Μέδοθος κατασκευής 
Hybrid Deposition 
Manufacturing

● Open Robot Hardware



• Ελαστικές αρθρώσεις
• Προσαρμογή σε αντικείμενα
• Ισχυρό κράτημα  του αντικειμένου 

ακομα και σε περίπτωση 
αβεβαιότητας στην θέση του.

•

● Υπο-επενεργούμενα
• Μείωση της μηχανολογικής 

πολυπλοκότητας, του κόστους και 
του βάρους.

● Κατασκευή με απλά εργαλεία και 
υλικά

Ρομποτικά Δάκτυλα



• Διαφορετικες θεσεις των δακτύλων 

● Διαφορικο
• Επιτρέπει το ανεξάρτητο κλείσιμο 

των δακτύλων

● Έλεγχος
• Arduino
• Robot Operating System (ROS)
• Interfaces

Ρομποτικά Χέρια



• Διαφορικό
• Μηχανισμός κλειδώματος

• Μηχανισμός Αντίχειρα
• 9 διαφορετικές θέσεις

• Εξατομικευμένα προσθετικά χέρια

 

Προσθετικά Χέρια



Documentation

● github.com/OpenBionics

● openbionics.org



Thank you!


